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RAMOWY HARMONOGRAM KONFERENCII

SRODA, 17 wrzeénia 2014

16%° rejestracja uczestnikéw
18 kolacja
20% obrady Komitetu Naukowego — sala 116
CZWARTEK, 18 wrzesnia 2014
8% — 8%  s$niadanie
8% — 9%  otwarcie konferencji — sala A
9% _ 9% referat plenarny: dr hab. inz. Jacek Zak, prof. Pol. Poznanskiej — sala A
9% — 11 obrady:
¢ sala A — sesja ,Metody analizy proceséw dyskretnych”
¢ sala B — sesja ,Zastosowania metodologii procesoéw dyskretnych”
11%° = 11* przerwa na kawe
11*° - 13% obrady:
¢ sala A — sesja ,Metody analizy procesow dyskretnych”
" . ¢ sala B — sesja ,Zastosowania metodologii procesoéw dyskretnych”
13™ - 14> obiad
14%° — 15%° referat plenarny: prof. dr hab. inz. Ewa Dudek Dyduch (AGH) — sala A
15°° — 16*° obrady:
¢ sala A — sesja ,Zarzadzanie i sterowanie produkcjg”
¢ sala B — sesja ,Zastosowania metodologii procesoéw dyskretnych”
16*° — 17%° przerwa na kawe
179 -18" obrady: sala A — sesja ,Zarzadzanie i sterowanie produkcjg”
17 - 18" e salaC - sesja mtodych naukowcow — sesja plakatowa”
19% uroczysta kolacja

PIATEK, 19 wrzesnia 2014

8% — 8%  $niadanie

9% _ 13* wycieczka turystyczno-krajoznawcza

13— 14*° obiad

14%° — 15%° referat plenarny: Michat Zelichowski (EQ System) — sala A

15%° — 16" o obrady: sala B — sesja ,Zastosowania bioinformatyczne”
e warsztaty programowania — sala A

16*° = 17%° przerwa na kawe

17%° - 18"° o obrady: sala B — sesja ,Zastosowania bioinformatyczne”

16°° — 18" o warsztaty programowania — sala A

19% biesiada regionalna (Karczma ,Po Zbéju”, ul. Krupéwki 22b)

SOBOTA, 20 wrzesnia 2014

8% - 8%  $niadanie

8% —9%°  referat plenarny: prof. dr hab. inz. Adam Czornik (Politechnika Slgska) — sala A
9% _9%  przerwa na kawe
9% _12%° 4 sesja jubileuszowa i zakonczenie konferencji — sala A

1200

obiad



845_900

900_940

945_ 1125
10" - 10%
1030_ 1045
1045_ 1100
1100_ 1115
1125_ 1145
1145_ 1330
1145_ 1200
1200_ 1215
1215_ 1230
1230_ 1245
1245_ 1300
1300_ 1315

13% — 14%

CZWARTEK, 18 wrzesnia 2014

OTWARCIE KONFERENCJI — prof. dr hab. inz. Andrzej Swierniak

SESJA PLENARNA — przewodniczacy: prof. dr hab. inz. Jan Weglarz
Wystapienie: dr hab. inz. Jacek Zak, profesor Politechniki Poznanskiej: Zagadnienia
optymalizacji i wspomagania decyzji w transporcie i logistyce

sala A

Obrady
Przewodniczgcy: Bozena Skotud

Bozejko W., Gniewkowski L., Wodecki M.:
Rownolegly algorytm memetyczny dla
problemu uktadania planu zajeé

Bozejko W., Wodecki M.: Problemy cykliczne
z rownoleglymi maszynami

Bozek A., Wysocki M.: Ocena rozwigzan w
problemie gniazdowym z uwzglednieniem
struktury operacji krytycznych

Olczyk A., Gatuszka A.: Wydajne
przeszukiwanie sieci komunikacji miejskiej
w celu znalezienia k-najkrotszych sciezek

Furmanczyk H., Kubale M:.: Sprawiedliwe
i poisprawiedliwe pokolorowania grafow
kubicznych

przerwa

Obrady
Przewodniczgcy: Marek Kubale

Jagietto S.: Akceleracja przeglgdu sgsiedztwa
typu zamien dla problemu DCVRP

Makuchowski M.: Problem przeptywowy:
permutacyjny, bez czekania, bez przestojow

Markowski K.: Grafowa metoda wyznaczania
minimalnej macierzy stanu uktadu utamkowego
rzedu

Mika M., Rozycki R., Waligéra G., Weglarz J.
Nowe modele problemu rozdziatu zasobow z
wieloma sposobami wykonywania czynnosci

Rudy J., Zelazny D.: Przeszukiwanie lokalne i
algorytmy populacyjne dla wielokryterialnego
problemu gniazdowego

Fujarewicz K.: Estymacja funkcji
poczqgtkowych dla uktadow z opoznieniami na
podstawie dyskretnych pomiarow

sala B

Obrady
Przewodniczgcy: Krzysztof Pienkosz

Bereska D., Ilewicz W., Daniec K., Koteras R.,
Fra$ S., Jedrasiak K., Nawrat A.: Badanie
wphywu temperatury na wskazania 3-osiowych
czujnikow przyspieszenia w modutach IMU

Blokesz J., Fortuna T., Jaskot K.: Robot
eksperymentalny typu odwrocone wahadto

Chwila S., Babiarz A.: Projekt systemu
sterowania robotem kroczgcym

Daniec K., Ilewicz W., Bereska D., Koteras R.,
Fras S., Jedrasiak K., Nawrat A.: Badanie
wphywu temperatury na wskazania czujnikow
predkosci kqtowej w modutach IMU

Frackiewicz M., Palus H.: Przestrzenno-barwna
klasteryzacja pikseli w segmentacji obrazu
barwnego

Koszowski G.: Dwuetapowy algorytm do
rozpoznawania gestow dloni

na kawe

Obrady
Przewodniczacy: Eugeniusz Toczylowski

llewicz W., Gatuszka A., Skrzypczyk K.:
Szacowanie niepewnosci pomiaru modutow
IMU z czujnikami 3-osiowymi

Klimek M., Lebkowski P.: Iteracyjne algorytmy
przesunigc¢ prawostronnych dla problemu
maksymalizacji wartosci biezqcej netto projektu
rozliczanego etapowo

Hojda M.: Algorytmy alokacji zadan w wielo-
robotowych systemach z ograniczeniami
energetycznymi

Primke T.: Zarzqdzanie projektami i ewidencja
czasu pracy w mikroprzedsiebiorstwie

Trznadel T., Krystek J.: Planowanie dziatan w
projekcie informatycznym z uwzglednieniem
buforow

Skrzypczyk K., Gatuszka A., llewicz W., Antas
T.: Synteza i badania symulacyjne algorytmu

stabilizacji trasy semiautonomicznego wozka
inwalidzkiego

obiad



CZWARTEK, 18 wrzesnia 2014

SESJA PLENARNA — przewodniczacy: dr hab. inz. Wojciech Bozejko
Wystagpienie: prof. dr hab. inz. Ewa DUDEK-DYDUCH (AGH):

45 25
147 -15 Algebraiczno logiczny metamodel procesow dyskretnych i jego
zastosowania — nowe metaheurystyki
sala A sala B
15% _ 164 Obrady Obrady
B Przewodniczacy: Zbigniew Banaszak Przewodniczacy: Marek Mika
Franczok K.: Metoda projektowania modeli MagierarM.: Metgda planowania pr zepi)’/wo'w
1530 _ 154 © strukturze hierarchicznej procesow dyskretnych P oduktéw dla wieloetapowych taricuchow
z wykorzystaniem sieci Petriego oraz sterowania ~ ranspor towych
wieloagentowego
Gostawski M., Jozefowska J., Kulus M., Filcek G.: Wielokryterialne planowanie
15% _ 1% Nossack J.: Szeregowanie zlecen produkcyjnych P’ zewozow w systemie carpoolingowym

na wtryskarki z uwzglednieniem przezbrojenia
formy

Grzechca W.: Problem balansowania linii

Krzeslak M., Swierniak A: Kiedy golgb wygra

montazowych z czasami o przekroczonym cyklu  z jastrzgbiem — po staremu i nowemu
Zaborowski M.: Stan informacyjny systemow Smieja J., Zabihski K.: Uktady sterowania
16'° — 16% sterowania procesami biznesowymi w oparte na regulatorach MPC w
przedsigbiorstwach zastosowaniach medycznych
16*0 - 17% przerwa na kawe
sala A sala C
1700 1 810 Obrady
Przewodniczacy: Mirostaw Zaborowski
Pienkosz K.: Problem zrownowazonej
17%° — 17" dekompozycji przeplywu sieciowego na zbior
Sciezek
. “ Ruson A.: Jednoprocesorowy problem Sesja Miodych Naukowcow
17°-17 szeregowam"a zadai?' ze zmiennq predkosciq — sesja plakatowa
wykonywania zadan zalezng od wktadu Przewodniczgcy: Marek Pawelczyk
Skotud B., Krenczyk D.: Planowanie
1730 — 17%  wieloasortymentowej produkcji rytmicznej w
przebiegach przejsciowych
174 _ 18% Pempera J.: Algorytmy optymalizacyjne dla
cyklicznego problemu gniazdowego
19% uroczysta kolacja



CZWARTEK, 18 wrzesnia 2014
17%° — 18%° SESJA Miodych Naukowcdw — przewodniczgcy: prof. dr hab. inz. Marek Pawetczyk

Czech P., Wegehaupt J.
1. (SKN ENCODER):
Modulowy system sterowania batyskafem

Dudzinski B., Lapinski D., Wencel K., Czyba R.
2. (MKN Bezzalogowych Obiektow Latajacych High Flyers):
System stabilizacji wizyjnej dla bezzatlogowych platform latajacych

Dziadek B., Mikosz K., Knafel B., Zak K., Wrona S.
& (SKN Spektrum):
Projekt i budowa czesci mechanicznej dwuglowicowej drukarki 3D wysokiej doktadnosci

Dziewior M., Mierzwa P., Wylenzek D., Zuk M.
4. (Silesian Greenpower):
Stanowisko do badania regulatora silnika DC dla elektrycznego bolidu Silesian Greenpower

Gniediuk A., Melcher D., Nocon P., Prezyna P., Strzatkowski J., Wilk P., Zarnowski S.
5. (SKN ENCODER):
Eksperymentalna platforma mobilna

Goralski M.:
Projekt urzqdzenia do nawiercania otworow w plytkach PCB z wykorzystaniem systemu wizyjnego

Konieczny M.
7. (SKN ENCODER):
Aplikacja do sterowania batyskafem oraz wizualizacji jego pracy

Musialik K., Szastok M., Budzan S., Wyzgolik R.
8. (SKN Modus):
System rejestracji pozycji czlowieka oparty na sensorze Microsoft Kinect

Sanocka B., Prezyna P., Zielanski T.
9. (SKN ENCODER):
Projekt i budowa robota kroczgcego typu hexapod

Wencel K., Lapinski D., Rozmus M., Dudzinski B., Szafranski G.:
10. (MKN Bezzalogowych Obiektow Latajacych High Flyers):
Showstand — stanowisko interakcji czlowiek-bezzalogowy aparat latajgcy



1445

1530_ 1640
1530_ 1545
1545_ 1600
1600— 1615
1615_ 1630
1640— 1700
1700_ 1810
1700_ 1715
1715_ 1730
1730_ 1745
1745_ 1800

1900
845_925
925_945
945_ 1145
945_ 1015
1015_ 1045
1045_ 1115
1115_ 1145
1145

1 200

Piatek, 19 wrzesnia 2014
SESJA PLENARNA — przewodniczacy: dr hab. inz. Mieczystaw Wodecki

_ 1525 Wystapienie: Michat Zelichowski (EQ System): Komputerowe wspomaganie

zZaawansowanego planowania i harmonogramowania produkcji na
przyktadzie mozliwoSci japoriskiego oprogramowania Asprova APS
sala A sala B
Obrady
Przewodniczacy: Jarostaw Smieja
Lakomiec K., Fujarewicz K.: Sprzezona analiza wrazliwosci
automatow komorkowych
Bal A.: Porownanie wybranych metod poprawy jakosci
segmentacji obiektow w postaci skupisk na przyktadzie globalnej
binaryzacji obrazow kometowych
Radom M,. Formanowicz D., Formanowicz P.: Metody analizy
ilosciowych modeli systemow biologicznych opartych na sieciach
Petriego
Formanowicz D., Kozak A., Formanowicz P.: Wykorzystanie
sieci Petriego do analizy stresu oksydacyjnego towarzyszgcego
EQSYSTEM miazdzycy
— przerwa na kawe

Warsztaty programowania Obrady
(15°°— 1819 Przewodniczgcy: Piotr Formanowicz

Lalik A., Jaksik R., Puszynski K.: Rola biatka p53 w regulacji
ekspresji glikozylotransferaz w komorkach nowotworowych
HCTI16

Bal A.: Nienadzorowana metoda oceny jakosci segmentacji
obrazow z funkcjqg wyboru wymaganej doktadnosci wyniku
segmentacji

Skonieczna M., Bensz W., Student S., Biernacki K., Widet M.:
Aktywacja i inaktywacja genow ze sciezki naprawy DNA po
napromienieniu

Biernacki K., Hudy D., Jaksik R., Skonieczna M.: Uniwersalny
kalibrator dla potrzeb estymacji ilosci molekut transkryptu

biesiada regionalna (Karczma ,,Po Zboju”, ul. Krupowki 22b)

SOBOTA, 20 wrzesnia 2014
SESJA JUBILEUSZOWA — przewodniczgcy: prof. dr hab. inz. Jan Weglarz
Referat plenarny: prof. dr hab. inz. Adam CZORNIK (Politechnika Slgska)
przerwa na kawe
SESJA JUBILEUSZOWA — przewodniczgcy: prof. dr hab. inz. Andrzej Swierniak

Kaczorek T.: Standardowe i dodatnie deskryptorowe nieliniowe uktady dyskretne
Klamka J.: Sterowalnosc i obserwowalnos¢ dyskretnych uktadow dynamicznych typu 2D
Kimmel M.: Discrete stochastic Moran process describing progression of leukemia

Smutnicki C.: Identyfikacja wiasnosci cyklicznego problemu gniazdowego pod kqtem ich
wykorzystania w konstrukcji efektywnych algorytmow rozwigzywania

ZAKONCZENIE KONFERENCJI
obiad



MATERIALY KONFERENCYJINE

Referaty zgtoszone i przyjete do druku wydano w dwoch tomach ksigzki ,Automatyzacja
Proceséw Dyskretnych, Teoria i zastosowania”.

Rekomendowane artykuty, po zakonczeniu procedur wydawniczych, zostang opublikowane
w czasopismach: Archives of Control Sciences oraz Bulletin of Polish Academy of Sciences.

Materiaty konferencyjne zostang wreczone uczestnikom na miejscu obrad.

W przypadku nieobecnosci uczestnika konferencji organizatorzy nie zwracajg kwoty wptacone;j
tytutem uczestnictwa, natomiast materiaty konferencyjne zostang przestane poczta.

ZAKWATEROWANIE I WYZYWIENIE

OSRODEK WYPOCZYNKOWY ,Kolejarz” ul. Kosciuszki 23, 34-500 ZAKOPANE
tel. (0-18) 201 54 68, fax (0-18) 206 38 81
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Kwaterowanie uczestnikdw konferencji odbywac sie bedzie w recepcji Osrodka.
Wszyscy uczestnicy bedg korzystac z positkow wydawanych w Osrodku.

INNE

1. Organizatorzy zapewniajg rzutniki.
2. W Osrodku jest dostep do Internetu.

3. Opfata wniesiona przez uczestnikow konferencji obejmuje koszty uczestnictwa i publikacji
konferencyjnych, zakwaterowanie i wyzywienie, udziat w imprezach towarzyszgcych oraz
obstuge organizacyjno-techniczng.

4. W pigtek planowana jest wycieczka turystyczno-krajoznawcza. Prosimy o zabranie ze sobg
odpowiedniego ubioru (zwtaszcza obuwia).

5. W poblizu znajduje sie ptywalnia Aqua Park Zakopane - Antatébwka ul. Jagiellonska 31
(czas dojscia 5 min.), www.aquapark.zakopane.pl.

.‘ ZYCZYMY OWOCNYCH OBRAD | MILEGO POBYTU
. . * KOMITET ORGANIZACYJNY XIX KKAPD

Zakopane 2014


http://www.aquapark.zakopane.pl/

http://kkapd.fl11.com.pl



http://kkapd.f11.com.pl/

